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   自动化学院

 自本教〔2017〕7号
关于毕业论文答辩资格审查的通知

为做好学院2017届学生毕业设计的各项工作，保证本届学生顺利完成毕业设计，学院将于5月25日（十四周星期四）（请学生在检查前到毕业设计系统里查询，以系统通知为准。请答辩组秘书按时发布信息）对学生的毕业论文答辩资格进行审查。

请参加毕业设计的同学带上以下资料到检查教师指定地点（请学生在检查前到毕业设计系统里查询，以系统通知为准。请答辩组秘书按时发布信息）接受答辩资格检查。

1． 毕业设计（论文）正文

2． 任务书

3． 开题报告

4． 译文

5． 附录

注：1、于5月21日前学生在网上提交毕业论文有关电子文档(为便于检测系统自动识别论文基本信息，上传至毕业设计（论文）管理系统的论文应按“学号_姓名_论文题目”格式命名。）

2、文档中的各种签字一定要完整，交叉评阅意见应有针对性，符合要求。

3、毕业设计（论文）封面、毕业设计（论文）附件封面、毕业设计（论文）成绩评定册、毕业设计（论文）资料袋封面原则上要求在系统上完成，学院只提供资料袋。
4、实际做的毕业设计题目必须与毕业设计网上的题目一致，不一致的，请与指导老师联系，请指导老师在毕业设计系统中提交修改。

   5、实际做的毕业设计题目必须与已经在网上提交的开题报告题目、任务书、译文的题目一致，如不一致，请指导老师在网上重新提交。
6、检查教师对参加检查的学生（要求学生本人带本人学生证或有正式请假条）给予签字，检查结果分为合格、基本合格、不合格。合格的标准：符合重庆大学本科毕业设计（论文）规范，内容完整、正确。

7、请检查完毕3天内，将不合格名单（无假不到或任务不合格的学生）及附件1反馈到系主任处。

8、系主任于5月28日前填写附件2，并将汇总的附件1和附件2反馈到学院教务办公室申老师处。
9、5月31日—6月4日完成学院一次答辩，6月8日进行学院二次答辩。
10、各班班长请于5月27日上午10:00上交学生前录单，并附上相应统计名单。
    否则不能参加毕业论文答辩










自动化学院

2017年5月12日
附件1

自动化学院毕业设计第三阶段检查情况教师登记表

检查教师姓名：                 答 辩 组 组 号：                            答辩组学生总人数：                    不合格学生人数：                       
	序号
	学生

学号
	学生

姓名
	专业
	指导

教师
	学生签到
	状态

（合格、

基本合格、不合格）
	不合格的原因

（任务不合格、无假不到）

	1
	
	
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	
	
	

	10
	
	
	
	
	
	
	

	11
	
	
	
	
	
	
	

	12
	
	
	
	
	
	
	

	13
	
	
	
	
	
	
	

	14
	
	
	
	
	
	
	

	17
	
	
	
	
	
	
	

	18
	
	
	
	
	
	
	

	19
	
	
	
	
	
	
	

	20
	
	
	
	
	
	
	


检查教师签字：                           时间：      年     月    日
请检查完后，3天内反馈到系主任处。

附件2

自动化学院毕业设计第三阶段检查不合格情况
各系汇总表
系名称：                            不合格学生人数：                       
	序号
	学生

学号
	学生

姓名
	专业
	指导

教师
	检查

教师
	不合格的原因

（任务不合格、无假不到）

	1
	
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	
	


	4
	
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	
	

	10
	
	
	
	
	
	

	11
	
	
	
	
	
	

	12
	
	
	
	
	
	

	13
	
	
	
	
	
	

	14
	
	
	
	
	
	

	17
	
	
	
	
	
	

	18
	
	
	
	
	
	

	19
	
	
	
	
	
	

	20
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


统计人签字：                           时间：      年     月    日
系主任在5月28日前，将不合格的名单反馈到学院及指导老师处。

若没有不合格学生，请填无，或把表划杠返回。

附件3：

自动化学院毕业设计各检查组
的时间、地点及详细名单
	各位同学以最终在毕业设计网上的通知为准（请学生检查前登录毕业设计系统查看以此为准），各位老师若有时间、人员、地点等变动，请通知答辩组秘书在毕业设计系统里发布，并反馈到系主任处及院教务办公室。


	查看2017届毕业设计答辩第1组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	地点
	时间
	
	

	17020002
	高富强
	研究员
	
	
	
	
	

	17020005
	胡青
	副教授
	一阶段
	A区综合实验大楼422室
	3月9日上午9：30
	
	

	17490125
	凌睿
	副教授
	二阶段
	A区综合实验大楼426室
	4月13日上午9：30
	
	

	17230002
	盛朝强
	副教授
	三阶段
	A区主教2004室
	5月25日上午9：00
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第1组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124633
	汤泽凡
	自动化
	郭茂耘
	考试成绩可视化分析系统研究
	
	
	

	20124770
	向伯银
	自动化
	游纪原
	智能投影仪防尘装置的设计与实现
	
	
	

	20134590
	韩昱辉
	自动化
	郭茂耘
	基于图像处理方法的手写稿字数统计算法研究
	
	
	

	20134627
	牟雪清
	自动化
	郭茂耘
	基于Android平台的局域网简易视频通信系统研究
	
	
	

	20134630
	王曦晨
	自动化
	尹宏鹏
	基于Android的消防监控管理系统
	
	
	

	20134720
	况昕祎
	自动化
	游纪原
	乒乓球高度检测与控制装置的设计
	
	
	

	20134758
	王蕾
	自动化
	尹宏鹏
	基于web的消防监测数据分析及可视化研究
	
	
	

	20134760
	庄楚斌
	自动化
	尹宏鹏
	基于深度学习的人脸检测
	
	
	

	20134762
	梁皓星
	自动化
	郭茂耘
	基于数据驱动的机械设备故障预测方法研究
	
	
	

	20134768
	安翼尧
	自动化
	郭茂耘
	基于CUDA 的多帧图像并行处理算法研究
	
	
	

	20134777
	陈欧蒙
	自动化
	游纪原
	智能衣柜控制的研究与设计
	
	
	

	20134785
	唐艳秋
	自动化
	尹宏鹏
	面向公共安全的微博舆情热点检测方法研究
	
	
	

	20134801
	张超
	自动化
	尹宏鹏
	基于卡通纹理分解的图像去噪
	
	
	

	20134805
	谭鑫
	自动化
	尹宏鹏
	面向移动终端的人脸识别算法移植
	
	
	

	20134809
	廖亮
	自动化
	游纪原
	输液提醒装置数据传输研究
	
	
	

	20134811
	彭超
	自动化
	游纪原
	输液提醒装置的研制
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第2组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	地点
	时间
	
	
	

	17220001
	游纪原
	高级工程师
	一阶段
	A区综合实验大楼424室
	3月9日上午9：00
	
	
	

	17490107
	郭茂耘
	副教授
	二阶段
	A区主教1911室
	4月13日上午9：00
	
	
	

	17490318
	尹宏鹏
	副教授
	三阶段
	A区主教1911室
	5月25日上午9：00
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第2组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124671
	王帅
	自动化
	盛朝强
	智能家用烧水壶控制系统设计
	
	
	

	20134585
	李康
	自动化
	胡青
	基于FPGA的线圈绕组匝间放电信号检测与识别技术研究
	
	
	

	20134597
	邓志聪
	自动化
	盛朝强
	微景观智能控制系统设计
	
	
	

	20134619
	邵会凯
	自动化
	胡青
	手背静脉识别算法研究
	
	
	

	20134674
	刘佛昌
	自动化
	高富强
	简易恒温发酵箱温度控制器系统软件设计与实现
	
	
	

	20134676
	郑治任
	自动化
	高富强
	简易迷你恒温电熨斗控制器系统硬件电路设计实现
	
	
	

	20134678
	李华东
	自动化
	凌睿
	锂电池荷电状态估计算法的研究
	
	
	

	20134679
	刘志君
	自动化
	凌睿
	锂电池组均衡系统电路拓扑及控制算法的设计
	
	
	

	20134685
	冯洋飞
	自动化
	高富强
	简易恒温发酵箱温度控制器系统硬件电路设计与实现
	
	
	

	20134688
	许光初
	自动化
	高富强
	简易迷你恒温电熨斗控制器系统软件设计与实现
	
	
	

	20134692
	赵秋帆
	自动化
	凌睿
	锂电池组监控系统的设计
	
	
	

	20134717
	王殿
	自动化
	凌睿
	隔离型双向DC/DC变换器的设计与研究
	
	
	

	20134733
	邓晓文
	自动化
	凌睿
	基于磁场耦合的无线电能传输的控制算法研究
	
	
	

	20134742
	林福鑫
	自动化
	凌睿
	固定频率BUCK直流变换器的二阶滑模控制
	
	
	

	20134748
	汤浪
	自动化
	凌睿
	光伏组件在阴影遮挡情况下输出效率提升方法研究
	
	
	

	20134756
	冯琴
	自动化
	盛朝强
	车辆道路识别算法研究
	
	
	

	20134791
	何关兴
	自动化
	盛朝强
	智能车目标自动跟踪系统设计
	
	
	


	

	查看2017届毕业设计答辩第3组教师(5人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	地点
	时间
	
	
	

	17490025
	梁山
	教授
	
	
	
	
	
	

	17020003
	余楚中
	副教授
	一阶段
	A区综合实验大楼438室
	3月9日上午9：00
	
	
	

	17240008
	蔡章利
	副教授
	二阶段
	A区主教2502室
	4月13日上午9：00
	
	
	

	17020010
	陈金玉
	副教授
	三阶段
	A区公共管理大楼529室
	5月25日上午9：00
	
	
	

	17240007
	范敏
	副教授
	
	
	
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第3组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134620
	黄楚齐
	自动化
	谷振宇
	基于GPS的嵌入式车载系统硬件设计
	
	
	

	20134623
	周炀
	自动化
	谷振宇
	基于ARM的GIS系统设计与实现
	
	
	

	20134626
	许杨
	自动化
	鲜晓东
	基于STM32的可编程气阀控制器的设计与实现
	
	
	

	20134628
	金小伟
	自动化
	谷振宇
	远程智能浇花系统软件设计
	
	
	

	20134634
	李继祥
	自动化
	谷振宇
	远程智能浇花系统硬件设计
	
	
	

	20134637
	李通
	自动化
	谷振宇
	单中心多车快件取送线路优化方法研究
	
	
	

	20134638
	林昊
	自动化
	柴毅
	风力发电机的最大功率跟踪控制
	
	
	

	20134660
	李虹峰
	自动化
	倪晓
	FPGA实现DES算法软件设计
	
	
	

	20134690
	王泓杰
	自动化
	鲜晓东
	基于STM32的数控恒流源的设计与实现
	
	
	

	20134708
	李帅
	自动化
	鲜晓东
	运动小车重绘路径可视化的设计与实现
	
	
	

	20134713
	王邹祥
	自动化
	谷振宇
	基于GPS的嵌入式车载系统软件设计
	
	
	

	20134719
	李中琪
	自动化
	倪晓
	FPGA实现DES算法硬件设计
	
	
	

	20134765
	李林丰
	自动化
	柴毅
	基于稀疏表示的近红外-可见光遥感图像融合方法设计
	
	
	

	20134776
	项杨震
	自动化
	鲜晓东
	基于STM32的在线参数记录仪的设计与实现
	
	
	

	20134793
	杨昕迪
	自动化
	柴毅
	基于NSCT变换的SPECT-MRI医学图像融合方法设计
	
	
	

	20134816
	胡月
	自动化
	柴毅
	基于变频器控制的风机转矩输出特性模拟设计
	
	
	


	


	查看2017届毕业设计答辩第4组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	地点
	时间
	
	
	

	17240005
	柴毅
	教授
	
	
	
	
	
	

	17220004
	谷振宇
	副教授
	一阶段
	A区综合实验大楼430室
	3月8日上午9：00
（周四有课）
	
	
	

	17490801
	倪晓
	副教授
	二阶段
	A区综合实验大楼430室
	4月13日上午9：00
	
	
	

	16010010
	鲜晓东
	副教授
	三阶段
	A区主教2510室
	5月25日上午9：00
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第4组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124709
	李任东
	自动化
	范敏
	基于Object Bank的场景图像分类算法设计
	
	
	

	20134650
	罗逸帆
	自动化
	余楚中
	Android手机传感器数据采集与传输的实现
	
	
	

	20134652
	姚佳汛
	自动化
	余楚中
	基于STM32的微型双足机器人的控制与实现
	
	
	

	20134657
	吴昊
	自动化
	余楚中
	四旋翼无人飞行器姿态解算及控制算法的分析与实现
	
	
	

	20134662
	王若熹
	自动化
	范敏
	变电站工作人员安全帽佩戴状态识别算法设计
	
	
	

	20134664
	刘熙文
	自动化
	余楚中
	四旋翼无人飞行器的设计与实现
	
	
	

	20134666
	罗羽
	自动化
	蔡章利
	基于Android的农特产品供应信息采集系统设计与实现
	
	
	

	20134673
	林凎
	自动化
	余楚中
	基于Fpga的电力系统暂态故障仿真装置的设计
	
	
	

	20134716
	纪军
	自动化
	梁山
	基于SOCKET的通行信号台监控数据实时传输实现
	
	
	

	20134724
	刘超
	自动化
	余楚中
	基于STM32的微型机械手臂控制系统分析与设计
	
	
	

	20134734
	高帅
	自动化
	蔡章利
	基于电子航道图的船舶视频监视系统软件设计与实现
	
	
	

	20134749
	王可
	自动化
	蔡章利
	基于地理位置服务的信息推荐方法设计与实现
	
	
	

	20134750
	洪晓明
	自动化
	蔡章利
	航道维护突发事件应急决策支持系统设计与实现
	
	
	

	20134757
	邵馨叶
	自动化
	余楚中
	基于FPAG的电力系统输电线路参数自动测量装置的设计
	
	
	

	20134798
	秦金林
	自动化
	陈金玉
	基于嵌入式WINCE系统的图片浏览器开发
	
	
	

	20134808
	吴勇
	自动化
	蔡章利
	基于偏好分析的信息搜索算法设计与实现
	
	
	


	


	


	查看2017届毕业设计答辩第5组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17490321
	张莹莹
	讲师
	一阶段
	
	3月9号下午2：00点文科楼531
	
	
	

	17220004
	谷振宇
（双组）
	副教授
	二阶段
	
	4月12号上午9:00综合实验楼430

（谷振宇老师周四都有课）
	
	
	

	17490026
	李华民
	讲师
	三阶段
	
	5月25号下午2：00综合实验楼619
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第5组学生(9人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134824
	王奕琮
	物流工程
	苏晓杰
	重庆新能源汽车关键零部件配送体系规划探究
	
	
	

	20134827
	王浩竹
	物流工程
	王磊
	舟山港汽车零部件多式联运方案设计
	
	
	

	20134844
	王撼宇
	物流工程
	陈玲
	生鲜产品的物流配送规划研究
	
	
	

	20134847
	康特
	物流工程
	陈玲
	越库配送中的车辆调度模型研究
	
	
	

	20134855
	熊曦晨
	物流工程
	蔡章利
	基于众包模式的农特产品物流运输调度方法设计与实现
	
	
	

	20134856
	田颖
	物流工程
	马乐
	制造/再制造混合系统生产计划优化研究
	
	
	

	20134862
	王丹
	物流工程
	范敏
	聚类分析在电信客户群细分中的应用研究
	
	
	

	20134867
	尚兴梅
	物流工程
	陈玲
	配送中心选址模型研究
	
	
	

	20134869
	连中甜
	物流工程
	苏晓杰
	青岛港国际多式联运中集装箱调运问题探究
	
	
	


	


	查看2017届毕业设计答辩第6组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17310003
	黄剑
	副教授
	一阶段
	
	3月9号上午9点，主教2516
	
	
	

	17020010
	陈金玉
（马乐代检）
	副教授
	二阶段
	
	4月13号下午3点，文科楼5楼实验室
	
	
	

	17491255
	马乐
	讲师
	三阶段
	
	5月25号下午3点文科楼5楼实验室
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第6组学生(9人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134820
	黎冠宏
	物流工程
	王楷
	声学重建微波加热环境二维温度场方法研究
	
	
	

	20134821
	朱杨飞
	物流工程
	石欣
	货轮舱位信息管理系统设计与研究
	
	
	

	20134833
	包苗子
	物流工程
	石欣
	连锁便利店仓库货品调配系统设计与研究
	
	
	

	20134835
	欧流英
	物流工程
	张莹莹
	某公司库存优化策略研究
	
	
	

	20134846
	林俊安
	物流工程
	梁山
	基于Android的客户端与服务器图文交互设计
	
	
	

	20134851
	王祖德
	物流工程
	王楷
	基于养殖大数据机器学习的农户信用评估模型研究
	
	
	

	20134853
	张志鑫
	物流工程
	倪晓
	基于浏览器的ZigBee停车场控制管理系统设计
	
	
	

	20134860
	张旖
	物流工程
	陈玲
	生鲜产品供应链的协调模型研究
	
	
	

	20134868
	周鹭
	物流工程
	苏晓杰
	重庆市区电动汽车充电桩网络构建与规划探究
	
	
	


	


	查看2017届毕业设计答辩第7组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17240007
	范敏
（双组）
	副教授
	一阶段
	
	3月9号上午10点主教2508
	
	
	

	17490817
	陈玲
	讲师
	二 阶段
	
	4月13号上午10点文科楼5楼实验室
	
	
	

	17490324
	王智慧
（双组）
	副教授
	三阶段
	
	5月25日 上午9点，主教1903
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第7组学生(9人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134819
	罗毅彬
	物流工程
	马乐
	集群式供应链跨链库存协作问题研究
	
	
	

	20134829
	易鑫
	物流工程
	马乐
	协同供应链多级库存管理优化研究
	
	
	

	20134830
	李洁
	物流工程
	任江洪
	基于RF433Mhz射频技术的工业现场无线数据采集方案设计
	
	
	

	20134832
	康卓波
	物流工程
	谷振宇
	面向随机客户需求的取送车智能决策方法研究
	
	
	

	20134838
	罗馨
	物流工程
	张莹莹
	基于Flexsim的零售型配送中心拣选作业仿真优化研究
	
	
	

	20134848
	蒋赟
	物流工程
	任江洪
	基于MongoDB的工业时间序列数据存储方案设计及实现
	
	
	

	20134850
	李昊燃
	物流工程
	任江洪
	基于ZigBee的工业现场无线数据采集方案设计及实现
	
	
	

	20134857
	曾紫宣
	物流工程
	张莹莹
	基于Petri网与Flexsim的物流仓储系统研究
	
	
	

	20134864
	吴熙隆
	物流工程
	马乐
	制造/再制造混合系统牛鞭效应分析与优化研究
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第8组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17497016
	苏晓杰
（王磊代检）
	教授
	一阶段
	
	3月9日中午13:30就在二楼裙楼
（智慧工程研究院2楼会议室）
	
	
	

	17240008
	蔡章利
（双组）
	副教授
	二阶段
	
	4月13号上午9点主教2516
	
	
	

	17490025
	梁山
（双组）
王楷（代检）
	教授
副教授
	三阶段
	
	5月25号上午9点主教2516
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第8组学生(8人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124898
	何亮
	物流工程
	倪晓
	基于网页的付费系统电子支付接口设计
	
	
	

	20134828
	何子锟
	物流工程
	马乐
	配送中心库存配送联合优化问题研究
	
	
	

	20134831
	刘雨萌
	物流工程
	马乐
	逆向物流网络回收中心选址问题研究
	
	
	

	20134834
	杨媚
	物流工程
	张莹莹
	制造企业生产物流设施布置与评价研究
	
	
	

	20134842
	谭俊
	物流工程
	陈金玉
	外卖系统商家及配送员app设计与开发
	
	
	

	20134845
	黄启亮
	物流工程
	孙棣华
	基于TransModeler的高速公路路段交通状态估计
	
	
	

	20134861
	何婷
	物流工程
	范敏
	数据挖掘技术在电力负荷预测中的应用研究
	
	
	

	20134865
	罗燕琴
	物流工程
	孙棣华
	基于VISSIM的交叉口排队长度估计方法设计与实现
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第9组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17497011
	王磊
（双组）
	副教授
	一阶段
	
	3月9日中午13:30就在二楼裙楼
（智慧工程研究院2楼会议室）
	
	
	

	17240004
	孙棣华
（赵敏代检）
	教授
副教授
	二阶段
	
	4月13号上午10点综合实验大楼6楼

	
	
	

	17490012
	任江洪
	讲师
	三阶段
	
	5月25号上午9：00主教2109
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第9组学生(8人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124891
	陈浩楠
	物流工程
	黄剑
	基于人体红外传感的照明节能控制系统设计与实现
	
	
	

	20134817
	赵阳
	物流工程
	王智慧
	无线供电试验台数据采集系统设计
	
	
	

	20134818
	陈恒
	物流工程
	王智慧
	基于Wi-Fi的拳击测试无线数据传输系统设计
	
	
	

	20134841
	厉慧钒
	物流工程
	石欣
	航空货运站运单信息系统设计与研究
	
	
	

	20134849
	于世沣
	物流工程
	石欣
	A品牌零配件生产管理信息系统设计与研究
	
	
	

	20134852
	王浩镔
	物流工程
	梁山
	基于AIS的内河船舶航程计算
	
	
	

	20134858
	郭泸遥
	物流工程
	梁山
	基于三维空间数据的航迹衍生深度线绘制算法研究
	
	
	

	20134870
	赵冰雪
	物流工程
	李华民
	多式联运的现状及其优化模型研究
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第10组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17490315 
	石欣
	副教授
	一阶段
	
	3月9号上午9点主教2516
	
	
	

	17490801
	倪晓
（双组）
	副教授
	二阶段
	
	4月13日上午9:30综合实验大楼430
	
	
	

	17497006 
	王楷
	讲师
	三阶段
	
	5月25日上午9点主教2516
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第10组学生(8人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134826
	杨自辉
	物流工程
	蔡章利
	基于Web的实时通信系统设计与实现
	
	
	

	20134839
	蔡启航
	物流工程
	李华民
	突发事件下行人疏散出口选择问题研究
	
	
	

	20134843
	高青
	物流工程
	张莹莹
	基于Flexsim的轿车混流装配线排产仿真研究
	
	
	

	20134854
	阳月
	物流工程
	张莹莹
	基于Flexsim的某公司生产物流仿真研究
	
	
	

	20134859
	张宛玉
	物流工程
	陈玲
	物流运营绩效的评价模型研究
	
	
	

	20134863
	贺洁
	物流工程
	王磊
	基于北斗系统的食品溯源管理系统设计与开发
	
	
	

	20134866
	蒋宇
	物流工程
	黄剑
	基于物联网的智能家居控制系统开发
	
	
	

	20134871
	陈文佳
	物流工程
	王磊
	基于北斗授时的银行国际货币结算系统
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第11组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17010004
	苏玉刚
	教授
	
	
	
	
	
	

	17490816
	马铁东
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
下午3：00，主教裙楼二楼208
	
	
	

	17490811
	戴欣
	教授
	二阶段
	
	4月13日
下午3：00，主教1903 
	
	
	

	17490325
	唐春森
	副教授
	三阶段
	
	5月25日
下午3：00，主教1903
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第11组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124652
	郭玲
	自动化
	王智慧
	无线供电试验台人机交互系统设计
	
	
	

	20134586
	郑治迦
	自动化
	李军
	机器人视觉导航中MR模型的实现和应用
	
	
	

	20134603
	王彦卜
	自动化
	王智慧
	无线供电试验台数据通信系统设计
	
	
	

	20134606
	王银
	自动化
	王斌
	汽车智能车门控制系统设计
	
	
	

	20134617
	於小林
	自动化
	李军
	机器人目标认知和识别的双编码模型设计
	
	
	

	20134625
	贾鹏
	自动化
	李军
	便携式脉博信号记录仪在心脏患者群体中的数据收集和模式识别
	
	
	

	20134635
	李庆渝
	自动化
	王智慧
	无线供电试验台控制系统设计
	
	
	

	20134639
	秦雪梅
	自动化
	李军
	基于核风险灵敏度(KRSL)代价的自适应信号处理
	
	
	

	20134669
	冯小珂
	自动化
	李军
	室内四旋翼轨迹跟踪控制与应用研究
	
	
	

	20134701
	周强
	自动化
	李军
	六关节机械臂的运动轨迹规划和控制
	
	
	

	20134730
	王亚彬
	自动化
	王斌
	基于视觉的汽车防撞预警系统
	
	
	

	20134737
	张超
	自动化
	王智慧
	车辆无线充电定位系统监控终端设计
	
	
	

	20134751
	石霜
	自动化
	王斌
	基于CAN总线的汽车前照灯自动调光系统
	
	
	

	20134752
	杨正来
	自动化
	王斌
	电动汽车蓄电池均衡充放电系统设计
	
	
	

	20134759
	王俊杰
	自动化
	王智慧
	基于强化学习的轨迹预测方法
	
	
	

	20134789
	陈志鹏
	自动化
	王斌
	电动汽车蓄电池状态监测系统设计
	
	
	

	20134804
	孔德亮
	自动化
	王斌
	基于红外测距的汽车防撞预警系统
	
	
	


	


	


	查看2017届毕业设计答辩第12组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17490812
	李军
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
下午3点，文科楼523
	
	
	

	17490813
	王斌
	副教授
	二阶段
	
	4月13日
上午10点，文科楼523
	
	
	

	17490324
	王智慧
	副教授
	三阶段
	
	5月25日
上午9点，主教1903
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第12组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134591
	别一凡
	自动化
	戴欣
	无线电能传输系统同步整流电路设计
	
	
	

	20134618
	陆少康
	自动化
	戴欣
	基于感应加热的电暖鞋温度控制装置的设计
	
	
	

	20134621
	周劲风
	自动化
	马铁东
	参数不确定典型混沌系统的自适应同步控制
	
	
	

	20134632
	巫鑫
	自动化
	唐春森
	基于轨迹规划及跟踪的BUCK变换器控制电路设计及实现
	
	
	

	20134644
	谭劼
	自动化
	苏玉刚
	具有恒压输出的双侧LC谐振式ECPT系统的分析与设计
	
	
	

	20134653
	王睿
	自动化
	苏玉刚
	基于锁相环的LC-LC型ECPT系统的调谐控制
	
	
	

	20134654
	侯信宇
	自动化
	苏玉刚
	具有负载软切换特性的ECPT系统输出稳压控制
	
	
	

	20134655
	白岩松
	自动化
	戴欣
	无线电能传输系统异物检测方法设计
	
	
	

	20134663
	刘星辉
	自动化
	唐春森
	基于短时扰动的无线电能传输系统频率控制器设计
	
	
	

	20134671
	张悦
	自动化
	屈剑锋
	基于Labview风电设备参数采集软件系统设计
	
	
	

	20134725
	谢雨薇
	自动化
	马铁东
	一类多智能体系统的分布式脉冲同步控制
	
	
	

	20134726
	罗威
	自动化
	马铁东
	基于滑模变结构控制方法的典型混沌系统同步
	
	
	

	20134738
	吴朝栋
	自动化
	唐春森
	车辆无线充电定位系统定位基站设计
	
	
	

	20134767
	肖晨
	自动化
	屈剑锋
	风电实验设备参数同步采集硬件系统开发
	
	
	

	20134770
	张远鸣
	自动化
	马铁东
	一类非线性系统的脉冲镇定控制与同步控制
	
	
	

	20134786
	吴曼佳
	自动化
	唐春森
	数据驱动的公共自行车系统故障车辆检测
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第13组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17010011
	宋永端
李秀敏（代检)
	教授
副教授
	一阶段
	
	3月9日
上午10：00，主教裙楼二楼210
	
	
	

	17490120
	陈刚
	教授
	二阶段
	
	4月13日
上午10：00，主教裙楼二楼211
	
	
	

	17497011 
	王磊
	副教授
	三阶段
	
	5月25日
上午10：00，主教裙楼二楼212
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第13组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124795
	卢竑宇
	自动化
	欧阳奇
	多通道数据采集器及时频信号分析软件开发
	
	
	

	20134608
	曾滔
	自动化
	薛方正
	小线段轨迹的刀具补偿研究
	
	
	

	20134622
	徐思文
	自动化
	薛方正
	基于Kinect的机器人定位系统的设计与实现
	
	
	

	20134645
	范爱平
	自动化
	黄江帅
	移动机器人的轨迹跟踪与镇定运动控制研究
	
	
	

	20134651
	王智
	自动化
	李秀敏
	人工智能平台TensorFlow在模式识别中的应用
	
	
	

	20134656
	赵晓航
	自动化
	薛方正
	蓝牙控制的微型机器人
	
	
	

	20134675
	董志勇
	自动化
	欧阳奇
	网络化数据采集与联动报警控制系统设计
	
	
	

	20134681
	李鹏旭
	自动化
	李秀敏
	基于Caffe深度学习平台的图像识别应用
	
	
	

	20134687
	唐松
	自动化
	欧阳奇
	自动测温机器人轨迹跟踪的滑模变结构控制器设计
	
	
	

	20134691
	孔令鑫
	自动化
	薛方正
	自发荧光及激发荧光断层成像评估阿帕替尼抗肝肿瘤疗效
	
	
	

	20134698
	杨煦
	自动化
	李秀敏
	基于CSIM计算平台的脉冲神经网络计算研究
	
	
	

	20134700
	郭檬
	自动化
	李秀敏
	深度学习在混沌时间序列预测中的应用
	
	
	

	20134709
	闫猛
	自动化
	李秀敏
	基于事件驱动的神经网络深度学习研究
	
	
	

	20134723
	朱宏林
	自动化
	李秀敏
	基于IP学习规则的回响状态神经网络研究
	
	
	

	20134731
	许日能
	自动化
	薛方正
	基于手机的移动机器人视觉伺服控制研究
	
	
	

	20134783
	韦佩兰
	自动化
	黄江帅
	基于MATLAB的多智能体系统可视化技术研究
	
	
	

	20134794
	吕泓智
	自动化
	薛方正
	计算机数字控制大功率逆变弧焊电源的研究与实现
	
	
	


	


	查看2017届毕业设计答辩第14组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	13010017
	欧阳奇
	教授
	
	
	
	
	
	

	17497010
	李秀敏
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
上午10：00，主教裙楼二楼210
	
	
	

	17490020
	薛方正
	教授
	二阶段
	
	4月13日
上午10：00，主教裙楼二楼210
	
	
	

	17610004
	黄江帅
	研究员
	三阶段
	
	5月25日
上午10：00，主教裙楼二楼207
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第14组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124850
	曾浩
	自动化
	宋永端
	自动中药药柜控制系统设计
	
	
	

	20134588
	周浩兰
	自动化
	陈刚
	双机械臂的协调同步控制系统设计
	
	
	

	20134589
	张廷明
	自动化
	赵敏
	基于视觉的高速公路道路感兴趣区域自动提取方法
	
	
	

	20134602
	黄塍葳
	自动化
	陈刚
	基于DSP的三关节机械臂轨迹跟踪控制系统设计
	
	
	

	20134605
	袁成
	自动化
	陈刚
	分布式电源系统的功率协调控制系统设计
	
	
	

	20134615
	侯刚
	自动化
	宋永端
	基于MATLAB开发环境的子空间辨识算法设计
	
	
	

	20134636
	郎要
	自动化
	宋永端
	中医药自动配药管理系统设计
	
	
	

	20134643
	陈宇浩
	自动化
	赵敏
	基于车载视频的车辆目标检测方法
	
	
	

	20134661
	谭时顺
	自动化
	陈刚
	多履带机器人编队控制系统设计
	
	
	

	20134702
	陈国忠
	自动化
	王磊
	基于plc的智能控制灌溉系统设计与实现
	
	
	

	20134707
	张炜坤
	自动化
	王磊
	新型洋流发电系统的设计与实现
	
	
	

	20134710
	王俣
	自动化
	宋永端
	扫雪机器人运动控制系统设计
	
	
	

	20134715
	刘德强
	自动化
	王磊
	新能源发电系统在近海水产养殖中的应用
	
	
	

	20134718
	沈呈笑
	自动化
	孙棣华
	基于GPS数据的公交车行程时间差异分析
	
	
	

	20134721
	何源
	自动化
	王磊
	基于DSP的电喷摩托车排放仪表设计与开发
	
	
	

	20134747
	马鎏豪
	自动化
	宋永端
	基于拉格朗日系统的考虑输出受限的控制算法研究
	
	
	


	


	查看2017届毕业设计答辩第15组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17240004
	孙棣华
	教授
	
	
	
	
	
	

	17490807
	赵敏
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
上午10：00,综合实验大楼617
	
	
	

	17490802
	王牛
	副教授
	二阶段
	
	4月13日
上午10：00,主教学楼2009
	
	
	

	17610003
	伍洲
	研究员
	三阶段
	
	5月25日
上午10：00,主教学楼裙楼二楼207
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第15组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124637
	赵申申
	自动化
	王楷
	基于深度学习的犬科动物图像分类模型研究
	
	
	

	20134593
	周志伟
	自动化
	程森林
	基于蓝牙通信的超声波测距的android程序设计
	
	
	

	20134604
	龚鹏飞
	自动化
	程森林
	室内移动目标RSSI定位的误差分析与仿真
	
	
	

	20134641
	包沁鑫
	自动化
	王楷
	基于生理大数据深度学习的健康状态评估模型研究
	
	
	

	20134646
	蓝锋
	自动化
	毛永芳
	基于深度学习的行星齿轮箱故障智能检测方法
	
	
	

	20134648
	赵中甲
	自动化
	毛永芳
	基于冗余小波变换的齿轮箱故障诊断技术研究
	
	
	

	20134659
	何亮
	自动化
	毛永芳
	推进剂加注过程状态监测系统设计
	
	
	

	20134672
	张义伟
	自动化
	王楷
	基于PCA和BP神经网络的手写英文字符识别算法研究
	
	
	

	20134682
	吴谦霖
	自动化
	毛永芳
	基于神经网络的合成氨控制系统优化设计
	
	
	

	20134683
	黄博
	自动化
	毛永芳
	V型压电能量收集装置设计
	
	
	

	20134686
	陈果
	自动化
	程森林
	橡胶条护套打磨控制装置设计
	
	
	

	20134694
	张麟枫
	自动化
	毛永芳
	基于小波变换和SVM的液压系统故障诊断
	
	
	

	20134695
	王明
	自动化
	程森林
	交叉路口车辆换道过程中的风险分析
	
	
	

	20134712
	周文政
	自动化
	程森林
	基于Prescan的交叉路口防碰撞控制算法设计
	
	
	

	20134736
	刘钻东
	自动化
	王楷
	基于OpenCV的复杂背景下外物入侵视频检测算法研究
	
	
	

	20134739
	赵健
	自动化
	程森林
	车载广角摄像头的图像质量改善方法设计
	
	
	

	20134741
	施富凯
	自动化
	王楷
	基于随机森林的微波加热过程温度预测模型研究
	
	
	


	


	


	查看2017届毕业设计答辩第16组教师(3人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17010009
	程森林
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
下午3：00，主教负一楼CPS实验室
	
	
	

	17490322
	毛永芳
	副教授
	二阶段
	
	4月13日
下午3：00，主教2109
	
	
	

	17497006 
	王楷
	讲师
	三阶段
	
	5月25日
上午9：00，主教2516
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第16组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134607
	李金川
	自动化
	王牛
	全向轮轮式移动机器人被动里程计系统的设计与实现
	
	
	

	20134658
	毛鹏
	自动化
	孙棣华
	基于Prescan的交叉口车辆行驶建模与仿真
	
	
	

	20134689
	胡阳阳
	自动化
	王牛
	基于虚拟现实技术的移动机器人遥操作实现
	
	
	

	20134714
	周鑫
	自动化
	赵敏
	基于Carsim的发动机油耗模型建立方法
	
	
	

	20134727
	郭玉
	自动化
	赵敏
	基于Mecanum轮的全方位移动机器人运动误差补偿方法
	
	
	

	20134728
	马晶
	自动化
	陈刚
	基于DSP的履带机器人定位控制系统设计
	
	
	

	20134743
	肖鸿晖
	自动化
	赵敏
	基于视频的高速公路隧道车辆变道检测方法
	
	
	

	20134745
	沈智勇
	自动化
	孙棣华
	基于Android智能手机传感器的驾驶行为识别
	
	
	

	20134753
	肖猷雷
	自动化
	赵敏
	基于固定车检器数据的高速公路旅行时间预测
	
	
	

	20134754
	谭文
	自动化
	陈刚
	分布式电源系统的电压与频率协调控制系统设计
	
	
	

	20134755
	王丽君
	自动化
	陈刚
	基于视觉反馈的机器手控制系统设计
	
	
	

	20134771
	刘超
	自动化
	赵敏
	Mecanum轮式AGV行进控制方法的设计与实现
	
	
	

	20134795
	陈伟
	自动化
	王牛
	基于电流控制的直流电机驱动系统设计与实现
	
	
	

	20134796
	徐翊翔
	自动化
	伍洲
	太阳能混合发电系统的优化控制
	
	
	

	20134797
	韩云鹏
	自动化
	王牛
	基于激光扫描的障碍物检测系统设计与实现
	
	
	

	20134802
	李广
	自动化
	王牛
	移动机械臂系统智能运动控制实现
	
	
	

	20134803
	李博伦
	自动化
	王牛
	基于陀螺仪的机器人姿态检测系统设计与实现
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第17组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17490123
	魏善碧
	副教授
	
	
	
	
	
	

	17490818
	屈剑锋
	副教授
	一阶段
	
	3月9日
9:00-12:00,主教学楼1901
	
	
	

	17490112
	王雪
	讲师
	二阶段
	
	4月13日
9:00-12:00,主教学楼2103
	
	
	

	17497018
	陈家伟
	研究员
	三阶段
	
	5月25日
9:00-12:00,主教学楼裙楼二楼205
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第17组学生(16人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20134598
	杨宸
	自动化
	黄建明
	篮球机器人的主从式控制系统设计
	
	
	

	20134600
	贾玉鑫
	自动化
	李斌
	基于模糊PID控制的自平衡小车的研究
	
	
	

	20134613
	赖青婷
	自动化
	李斌
	DCVM下负载可变Buck 功率因数校正系统研究
	
	
	

	20134629
	赵东琦
	自动化
	李斌
	基于视觉的自平衡小车的跟踪控制研究
	
	
	

	20134763
	王博
	自动化
	黄建明
	篮球机器人的拾球系统设计
	
	
	

	20134766
	夏峰
	自动化
	黄毅卿
	递推随机算法的初步分析及仿真
	
	
	

	20134769
	李端瑞
	自动化
	黄毅卿
	轧机模型的辨识和自适应控制设计
	
	
	

	20134772
	安杨
	自动化
	黄建明
	篮球机器人控制系统中的图像识别技术
	
	
	

	20134774
	周铄
	自动化
	赖俊峰
	基于DeviceNet总线的风动模型控制系统设计
	
	
	

	20134775
	黄书怀
	自动化
	黄建明
	篮球机器人的气动弹射系统设计
	
	
	

	20134780
	林强
	自动化
	赖俊峰
	基于Micro850的伺服实验平台控制系统设计
	
	
	

	20134781
	李才明
	自动化
	赖俊峰
	伺服实验平台人机交互界面开发
	
	
	

	20134782
	田志敏
	自动化
	黄建明
	全向轮篮球机器人的建模与运动控制
	
	
	

	20134788
	丁春阳
	自动化
	黄毅卿
	带有各种噪声的随机系统参数估计方法的比较及仿真
	
	
	

	20134790
	吕志坤
	自动化
	李斌
	小动物光声断层成像算法与系统研究
	
	
	

	20134813
	武艺
	自动化
	李斌
	磁悬浮PID控制实验系统研究
	
	
	


	查看2017届毕业设计答辩第18组教师(4人)

	教师编号
	姓名
	职称
	阶段检查
	
	时间地点
	
	
	

	17010006
	李斌
	副教授
	
	
	
	
	
	

	17210006
	黄建明
	副研究员
	一阶段
	
	3月9日
8：30-11：30，主教2102
	
	
	

	17490815
	黄毅卿
	讲师
	二阶段
	
	4月13日
9:30-11:30,主教2109
	
	
	

	17320004
	赖俊峰
	工程师
	三阶段
	
	5月25日
8：30-11：30，主教2115
	
	
	


	查看2017级毕业设计答辩第18组学生(17人)

	学号
	姓名
	专业班级
	指导老师
	论文课题
	
	
	

	20124826
	谭清雄
	自动化
	魏善碧
	基于PLC的热刀温度控制器设计
	
	
	

	20134611
	朱燕
	自动化
	屈剑锋
	微型生态圈环境参数检测硬件系统开发
	
	
	

	20134624
	郭争光
	自动化
	陈家伟
	多电飞机电力系统建模与仿真
	
	
	

	20134633
	车家益
	自动化
	魏善碧
	基于混合整数的风场发电调度算法设计
	
	
	

	20134642
	黄成鸿
	自动化
	屈剑锋
	微型生态圈环境参数检测系统软件设计
	
	
	

	20134668
	韩楚楚
	自动化
	屈剑锋
	室内场景中的人数统计算法研究
	
	
	

	20134703
	邵旭旭
	自动化
	魏善碧
	基于先进PID的伺服控制系统设计
	
	
	

	20134735
	张正乐
	自动化
	马铁东
	具有控制增益扰动的多智能体系统脉冲一致性控制
	
	
	

	20134744
	江潇
	自动化
	王雪
	过程控制实验装置建模及组态监控应用设计
	
	
	

	20134764
	张紫赫
	自动化
	魏善碧
	风机发电功率曲线模型辨识与分析
	
	
	

	20134773
	周立人
	自动化
	马铁东
	一类时滞混沌神经网络的同步方法研究
	
	
	

	20134778
	张凯
	自动化
	魏善碧
	风机发电曲线无效野点去除算法设计
	
	
	

	20134784
	张旭霞
	自动化
	魏善碧
	风力发电系统MATLAB建模分析
	
	
	

	20134792
	王宠
	自动化
	陈家伟
	多电飞机电力系统稳定性分析
	
	
	

	20134810
	刘俊宏
	自动化
	王雪
	载人索道控制系统设计 
	
	
	

	20134814
	郑雯
	自动化
	王雪
	基于PLC的热网控制系统的设计
	
	
	

	20134815
	缪振怡
	自动化
	王雪
	立体停车库控制系统设计
	
	
	


	


